BRASILEIRA
DECIENCIAS Em 17 de junho de 1975.
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A DIRETORIA comunica que a sessdo regular da préxima

terca-feira,.dia 24, do corrente, sera realizada, Es 17 horas,
no auditério do Instituto de Biofisica da Universidade Federal
do Rio de Janeiro (Centro de Ciéncias Médicas, Bloco G, Cidade
Universitaria, Illha do Funddo).
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Estdo inscritas as seguintes comunicacdes:

Caracterizacao morfoldgica das células ganglionares da reti
na do gato que se projetam para o coliculo superior*

H.H. Magalhdes Castro, L. Murata e B. Magalhdes Castro.
Instituto Central de Biologia, Universidade de Brasilia.

Projecdesretinianas ao nucleo geniculado lateral dorsal no
gamba: uma”~comparacdo entre transporte anterdgrado e degene
racdo retrograda.

L.A. Cavalcante, R. Lent e C.E. Rocha Miranda.

Instituto de Biofisica, Universidade Federal do Rio de Ja
neiro.

Interacbes cortico-tectais e tecto-tectais na modulacdo da
atividade do coliculo superior do gato.

P.E.S. Saraiva, B. Magalhdes Castro e A. Aragéo.

Instituto Central de Biologia, Universidade de Brasilia.

Algoritmos para o conversao de coordenadas da representacéo
do campo visual.

M. Gattass*"e R. Gattassr

minstituto de Biofisica, Universidade Federal do Rio de Ja
neiro. ,

InfFluéncia do pH na velocidade de propagacdo da depresséao
alastrante em retina isolada de ave.

P. Santos Rodrigues e H. Martins Ferreira.

Instituto de Biofisica, Universidade Federal do Rio de Ja
neiro. =m

Participacado de fibras comissurais na transferéncia inter-he
misférica da depressdo alastrante.

R.C. Araijo Guedes, R.J. do Carmo e A_A_P. Leéo.

Instituto de Biofisica, Universidade Federal do Rio de Ja
neiro.



ALGORITMOS PAHA’A CONVERSAO DE COORDENADAS DA REPRESENTACAO
DO CAMPO VISUAL.

Marcclo Gattass* f Ricardo Gattass**, credenciados pclo aca.
démico Eduardo Oswaldo Cruz:, Instituto de Biofisica da tIFRJ.

Foram desenvolvidos diversos algoritmos visando os se
guintes objetivos:

a. Comparar dados de coordenadas do campo visual, apresentf
dos em diferentes sistemas de representacao.

b. Determinar a distancia cm graus entre dois pontos quais-
quer do campo visual.

c. Prever novas coordenadas de um dado ponto no campo visu-
al apos a rotacdo da cabeca, em torno de eixos que passam
pelo ponto nodal do olho.

Sdo propostas formulas para a transformacdo de coorde-
nadas Polares Zenitais em Equatoriais Zenitais e vice versa;
de coordenadas Polares Zenitais em Equatoriais Gnbmicas de
duplos meridianos e Vice versa; e de Equatoriais Gnbémicas de
duplos meridianos em Equatoriais Zenitais e vice versa.

Através da transformacdo de coordenadas polares cm co-
ordenadas cartesianas pudemos propor ainda algoritmos para
as rotaclOes da cabeca ou do sistema de representacdo do cam-
po visual em torno dos eixos dorso-ventral, latero-lateral e
antero-posterior, nos sentidos medio-lateral, dorso-ventral
e horério, respectivamente.

Utilizando o conceito de produto escalar em Algebra Li
near propomos u. algoritmo para o calculo da distéancia entre

dois pontos do campo visual.
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6 Bolsista do CNPg (TC 1136/75)
*x Bolsista do CNPq (TC 14152/74) e BNDE (FUNTEC 241).
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a. Zenital Polar de projecfes equidistantes

b.. Zenital Eq>uato_rial de areas 1iguais de Lanbert
- jm Vu_ S\~ .,k V. e 1 |

c. Equatorial Gnonica de duplos meredianos
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Alf*oritnros. para rotacdo tin cabo<a do aninal ( coordenada polar )
"Rotacdo cm torno do eixo latkro-lateral
%T(* > ~sentido dorso-yentral
*D . \"Vo— -Vnm
Y ;
L BMY X%
__d(L arc t’~ sen sencos6 + cos™ senO
) L
Y seiy3 cosdC
F.
\>r
- arc cos ( cos/i cos”™ - scn”seryascn#)
Rotacdo en torno do eixo dorso-ventral
- — -sentido latero-medial
d!- arc tﬂ'f\ senoC seny3
A iy -gn’\?,cos acosf - cos/6 sen y?
¥ /3 = arc cos ( cos™3cos”™+ serVY3coscC sen
z
Dhiaw™

Rotacdo en torno do eixo antero-pésterior

-sentido horario
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OC = arc tg x oL& [0%3(0
y- R cosd z

W X— R sen<f sen

z= R sen™J cos & [ == arc cos o e[0"180J
R

Ao rodarmos a cabeca do animal ou o sistcmr
—0 \4 de representacdo do campo visual.no eixo
latero-lateral (em z), teremos:

X"= X COosS6 + Yy sen#

y "=y CcO0S6 - X sen 9

Neste caso: oC = arc tg Xj_
m

/31= arc cos y»

Substituindo os valores de x",y",e z1,

teremos:

I3*- arc cos/-x senff + y cos 0 V
.- A -**R /
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Substituindo os valores de x,y,e z em funcdo de of e”™3, teremos:

oC* =arc tg / senof sen™g coso + cos/3sen 0 \ oC 6 [o\a6o*)
" sen™?coscE /
o =arc cos ( cos”~cos”™- senoC sen/3 sen i?) /3 £ LOVW“T‘ﬂ(i



la. Conversdo de Polar em Equatorial Zenital:

A = arc tg son/ScoscC JX = arc cos (scnB sencf£) -9
\Y cos/3

Ib. Conversédo de Equatorial Zenital para Polar:

o =arc tg | oos/<5EN A+ 90 = arc cos (-cosyj cos A)

*sen
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2a. Conversdo de Polar para lquatorial Gnémica de duplos meridianos;

- N
£ ¢ arc tg seh p, senoC ft= arc tg{seﬁl B_cos_d:_

cos @ N cos [
2b. Conversdo de Equatorial de duplos meridianos em Polar:
\
Of.:al"CtthE. = arc tg tf, 6
tg * I sen pc
3a. Conversado de Equatorial Zenital em Equatorial de duplos meridianos:
X =V = arc tg(tg£f .cos # )

3b, Conversédo de Equatorial de duplos meridianos em Equatorial Zenital:

tr-X arc tg tg
tos A



Iycinp 1o dc_trans formagdes dc coordenad is por rotnrao da caboe )i o do olho

S
oy
< {
e V"
Y
\x
§*3*
ebtb’ XX »
Q.10°

Algoritmo da distancia cm r.raus ontrc dois pontos quaisquer do

campo visual.

Utilizando o conceito dc produto escalar de dois vetores, chegamos

ao seguinte algoritmo:

& ~ arc cos ( sen™sen”cos (0™0Q-*- cos”~cos”™ )

Comprovacao dos algoritmos de rotacao e da distancia entre dois pontos.

Sc os algoritmos de rotacdo c da distancia entre dois pontos estao
corre tos, a distancia do ponto a ao ponto b devera ser igual a do ponto

ao ponto b'. r



